
 

柯 尼希尔 班
Ǚi

king 古

六 ⼆ ⼗ ⼗ 六

kinetic energy referring to

i miiti.fi Fi mich ti Citi

Fi mi vit Fini
the momentum refer to tFitj.iOuman center reference 杪古

i m u2 Ì I mi ri l E 吵
下⼆ 政司

iii it质⼼的动问
Ei 算

懋剾

i_c2 li Icf
质⼼的⼿动动能 绕质⼼的转动动的



绕 质⼼的新动动⾏ Fi VS Fi

i 质⼼剂 质元 Mi 的连线员量

下 的量度 过质⼼的转轴 与 mi 所

在的转动 平⾯ 上古 的平⾯ 的交点 与 mi所

在 ⻉元的距离

下 ⼆ XFi ta
- 𥈡wris no

⼆ W Fi ii i Fi
质⼼

Ì 不 Mi Vi 2

Ì F mi T tw
2

⼆ Ì Ic W
2

系统相对于穿过质⼼的转轴

的 转动惯量



转动动能表达式

handwaving I ⽐划⼀下

Ìm v2 Viwrs Ìzw2

from calculus

i

做功微元 dW F.d F

F IdFlag
⼆

III R do ⼆ In Rd

E x F 7 ⽐ di ⽅向

⼆ I2do
f ⼆ 章 ⼆ I 㫖 do

Edt d ⼆ I Wdw
雁矩

⼆ I dw2



two motions abe independent

the centerof mass

aces translationVc

10no friction Wto Yo

j

mung niu out shipping

骑⾃⾏⻋ in VE ⼗
点⾳量

i hV i t f m i

V V c

转 ⼀圈 平动 以及



Ek ⼆ Í mvitimvi

cmitimRDw2 s.im i m V2

parallel axis to rem

Eid Iii视为 棚

动动能 Icp ⼆ Ict 呗 2

entire
T Ming

it is a fixed pointIn ⼀吵
up n 以 o referee point

Vq o

grinder

ET
的 in tiny v2

v2 in yzgh



Egz
滑轮 mug来 a

⼋
translation rotation

R2 a

㔴 one mg
⼏何约束

四 时

受⼒分析

my T m a 平动

R2 a 滑轮质量

I T R I X i R22 Ím Ra
I转动

tangent direction l
T ima



mg i m t m a

a Ǚ
check it

from Energy conservation

mgh ⼆ Ìm v2 ⼗ Ícimpw2

i m v2 4 吙凹 所以

z a h V2 h ⻮

的 光 inn
ima

⼆

Ifmtinnm



Eg 3

an
圑

1geometry

mgsio f ma 20 1translation

f R ⼆ I⼈ not an

torque

check⾃量

到五 mgsnoR fp.im aR

f R ⼆ ⼯⼈

hgw R ma R t I2

ma R ti m Ri

gu a t i 尺2

i a
a 28sing



总结 在这 3个例⼦中 都有
2⼈ 的影⼦

Eg 2 if M m

a Ìg

Eg I V
2

2gh x Ī

均匀 质量分布的 圆盘 国相


